
INTEGRAL APPROXIMATIONS ON THE TI‐83/84 

Recall 
n

ab
x


 , where n  is the number of subintervals of   ba,  and a  and b are the limits of integration. 

LEFT‐HAND SUM RULE: 

∑ ݂ሺݔ௜ሻ∆ݔ
௡ିଵ
௜ୀ଴       xxxbaxxfseqsum  *,,,),(  

ሺ݇݊ሻݎ݋ݎݎܧ  ൌ 	
ଵ

௞
∗  ሺ݊ሻݎ݋ݎݎܧ

RIGHT‐HAND SUM RULE: 

     ∑ ݂ሺݔ௜ሻ∆ݔ
௡
௜ୀଵ       xxbxaxxfseqsum  *,,,),(  

ሺ݇݊ሻݎ݋ݎݎܧ  ൌ 	
ଵ

௞
∗  ሺ݊ሻݎ݋ݎݎܧ

MIDPOINT RULE: 

∑ ݂ሺ
௫೔షభା௫೔

ଶ
ሻ∆ݔ௡

௜ୀଵ    























 

 xxxbax
x

xfseqsum *,,,,
2
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TRAPEZOID RULE: 
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SIMPSON’S RULE: 
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